Modut ESP8266 + MicroPython

1 O module

Modul zawiera mikrokontoler ESP8266, 4MB
pamieci Flash, uktad CH340G odpowiedzialny za
komunikacje UART poprzez USB, stabilizator 3.3V
umozliwiajacy zasilanie z portu USB.

2 0O ESP8266

ESP jest mikrokontrolerem zawierajacym wbudowany
uktad WiFi oraz pelny stos TCP/IP dedykowanym
do zastosowan IoT. Uktad posiada 1 kanatowy 10
bitowy przetwornik analogowo-cyfrowego, interfejs
SPI oraz 13 pinéw GPIO dostepnych dla
uzytkownika, umozliwiajacych m.in. realizacje
PWM, komunikacje z uzyciem UART, a programowo
takze m.in. 12C i 1Wire.

UWAGA: Wejscia uktadu dzialajg z logikg 3.3V. Podanie wyZszego napiecia moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia uktadu.

3 O MicroPythonie

MicroPython jest implementacja Pythona napisang w C z przeznaczeniem do uruchamiania bezposrednio
na mikrokontrolerach i udostepniana na zasadach licencji typu MIT.

4 Podtlaczenie z uktadem

W pamieci flash uktadu zainstalowany jest MicroPython w wersji 1.9.4, wystawia on interaktywny interpreter
na porcie szeregowym udostepnianym poprzez USB. Port dziata z predkoscia 115200 bodéw, w trybie bez
parzystosci, 8 bitéw danych, 1 bitu stopu.

4.1 Linux

W przypadku systeméw Linux po podlaczeniu uktadu zostanie on automatycznie wykryty jako port
szeregowy i zostanie utworzone odpowiednie urzadzenie - najczesciej /dev/ttyUSBO, ale w zaleznosci od
konfiguracji danego systemu moze mie¢ inng nazwe. Celem nawiazania z nim komunikacji nalezy uruchomié
emulator terminal portu szeregowego np.: sudo picocom -b 115200 /dev/ttyUSBO

4.2 Windows

W przypadku systeméw Windows konieczne moze by¢ zainstalowanie sterownikéw (https://sparks.
gogo.co.nz/ch340.html). W roli emulatora portu szeregowego mozna uzy¢ putty (https://www.putty.
org/), nalezy wybraé¢ typ potaczenia serial, wskazaé¢ wlasciwy port szeregowy i ustawi¢ odpowiednig
predkosé (115200).
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5 Przykladowy kod

Ponizej zamieszczamy przyktad kodu ktory:
» konfiguruje pin 16 jako wyjscie i pobiera obiekt go reprezentujacy

o w nieskonczonej petli zmienia jego stan na przeciwny odczekujac pomiedzy zmianami 1s

Efektem bedzie miganie umieszczonej na module diody $wiecacej podtaczonej wtasnie do pinu 16.

import machine
p = machine.Pin(16, machine.Pin.OQUT)
import time
while True:
p.value(int (a))
a = not a
time.sleep (1)

Dziatanie programu mozna przerwaé przy pomocy kombinacji Ctri+C.

6 Uktad wyprowadzen modutu
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7 Informacje dodatkowe

Dokumentacja MicroPython 1.9.4 dla ESP8266: https://docs.micropython.org/en/latest/esp8266/
index.html

Aktualizacja MicroPythona lub zastapienie go innym (takze wtasnym) programem mozliwe przy pomocy
narzedzia esptool: https://github.com/espressif/esptool.
Uwaga: ptytka wymaga opcji =fm dio przy poleceniu write_flash.

sudo ./esptool.py --port /dev/ttyUSBO erase_flash
sudo ./esptool.py --port /dev/ttyUSBO write_flash -fm dio \
--flash_size=detect 0 image.bin
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